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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Podstawy automatyki 1010314431010310177
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Energetyka (brak) 2/3

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 30  Cwiczenia: -  Laboratoria: 15  Projekty/seminaria: - 4
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogolnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr inz. Andrzej Kwapisz dr inz. Jacek Handke

email: andrzej.kwapisz@put.poznan.pl email: jacek.handke@put.poznan.pl
tel. +48 616 652 559 tel. +48 616 652 559

Wydziat Elektryczny Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Ma wiedze z zakresu matematyki i wybranych dziatéw fizyki (optyka, mechanika, elektrycznosé
1 Wiedza: i magnetyzm). Posiada wiedzeg z zakresu teorii sygnatéw i metod ich przetwarzania w
dziedzinie czasu i czestotliwosci.

Potrafi za pomoca aparatu matematycznego opisa¢ wybrane zjawiska fizyczne

2 Umiejetnosci:
3 Kompetencje | Potrafi wykazag sig inicjatywa przy pozyskiwaniu nowej wiedzy
spoteczne

Cel przedmiotu:

Nabycie wiedzy o podstawowych elementach automatyki, uktadach automatyki i regulacji automatycznej, poznanie zasad
doboru regulatoréw i ich nastaw dla réznych rodzajéw obiektow regulaciji. Poznanie metod syntezy i analiza dziatania ciggtych
uktadéw automatyki przy uzyciu réznych metod analitycznych i modelowania cyfrowego.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma wiedze 0gdlng o przeznaczeniu i sposobie funkcjonowania ukfadéw automatyki -
[K_WO1 +++, K_ W02 +++, K_W22 +++]

2. Ma wiedze dotyczgcg uktaddw regulacji majgcych zastosowanie w sterowaniu proceséw enegretycznych -
[K_WO03 ++, K_ W11 ++, K_W18 ++]

3. Zna i rozumie znaczenie uktadéw sterowania procesami energetycznymi na bezpieczenstwo energetyczne kraju,
Srodowisko naturalne i gospodarke - [K_WO07 +, K W08 +]

Umiejetnosci:

1. Potrafi zidentyfikowa¢ podstawowe elementy automatyki i uktady regulacji automatycznej w oparciu o ich cechy
szczegolne. - [K_UQ7 +++, K_UQ9 +++, K _U10 +++]

2. Umie zastosowa¢ narzedzia programowe do badania wtasciwosci uktadéw automatyki, w tym do badania stabilnosci
ukfadow - [K_U12 +++, K_U13 +++, K_U22 +++]

3. Potrafi zaprojektowaé i oceni¢ wyniki dziatania prostych uktadéw regulacji automatycznej -
[K_U02 +++, K_U04 +++, K _UO05 +++]

Kompetencje spoteczne:
1. Ma swiadomos¢ istotnego wptywu dziatalnosci inzyniera oraz uktadow regulacji automatycznej na otoczenie - [K_K02+++]

2. Rozumie potrzebe ciggtego podnoszenia kwalifikacji zawodowych, osobistych i spotecznych oraz wspétpracy w grupie -
[K_KO1 +++]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wyktad
ocena wiedzy i umiejetnosci na podstawie sprawdzianéw pisemnych,
premiowanie aktywnosci na zajeciach.

Cwiczenia laboratoryjne:

sprawdziany i testy pisemne,

ocena wiedzy i umiejetnosci zwigzanych z realizacjg zadania éwiczeniowego,
ocena sprawozdania z wykonanego ¢wiczenia.

Uzyskiwanie punktow dodatkowych za aktywnos¢ podczas zajeé, w szczegdlnosci za:

efektywnos$¢ zastosowania zdobytej w trakcie studidow wiedzy,

umiejetnosé wspotpracy w ramach zespotu praktycznie realizujgcego zadanie szczegétowe w laboratorium,
wiasny wkiad w realizacje wyznaczonych zadan.

Tresci programowe

Podstawowe pojecia z zakresu teorii sterowania, podziat ukladéw automatyki. Opis matematyczny liniowych uktadéw
regulaciji, transmitancja operatorowa i widmowa, przykfady. Opis uktadéw regulacji w przestrzeni zmiennych stanéw.
Wiasciwosci podstawowych elementéw automatyki. Charakterystyki czasowe i czestotliwosciowe. Schematy blokowe uktadéw
regulacji automatycznej, przeksztatcanie schematéw blokowych. Wtasciwosci regulatoréw, dobér nastaw, przyktady.
Stabilnos¢ liniowych uktadéw ciggtych, ogolne warunki stabilnosci, kryteria algebraiczne i graficzne. Korekcja w uktadach
regulaciji. Liniowe uktady dyskretne, stabilno$¢ uktadéw. Uktady nieliniowe (charakterystyki statyczne, metody analizy
dynamiki, przyktady). Jakos¢ regulaciji, doktadnosé statyczna, opis wtasciwosci dynamicznych uktadoéw. Wykiad interaktywny,
pobudzanie studentéw do aktywnego udziatu w zajeciach, prezentacja praktycznego podejscia do rozwigzywania problemow
teoretycznych aktywizacja samodzielnosci studenta w poszerzaniu wiedzy poprzez zadania dodatkowe, uzupetnienie tresci
zajec atrakcyjnymi formami wizualnymi,aktywizacja samodzielnego rozwigzywania probleméw przez studenta w trakcie zajec,
wspomaganie nauczania poprzez szerokie wykorzystanie progaméw ogélnie dostepnych (licencje otwarte)prezentacja
alternatywnych zrédet pozwalajacych na samodzielne poszerzanie wiedzy i umiejetnosci przez studenta, nauka wykorzystania
umiejetnosci indywidualnych w pracy zespotowej,zachecanie studentéw do samodzielnego projektowania urzadzan,
opracowywania eksperymentéw i programowania.

Literatura podstawowa:

. Brzézka J., Regulatory i uktady automatyki, MIKOM 2004

. Byrski W., Obserwacja i sterowanie w systemach dynamicznych, UWND AGH Krakéw 2007

. Debowski A., Automatyka - Podstawy teorii, WNT 2008

. Dorf R.C. Bishop R.H., Modern Control Systems, Addison ? Wesley &#38; Sons, 1998

. Findeisen W., Technika regulacji automatycznej, PWN 1969

. Kowal J., Podstawy automatyki. Tom I, UWND AGH Krakéw 2004

. Kowal J., Podstawy automatyki. Tom Il, UWND AGH Krakéw 2004

. Mazurek J. Vogt H. Zydanowicz W., Podstawy automatyki, OWPW 2002

. Nise N.S., Control System Engineering. 3th edition, John Wiley &#38;# Sons, 2000

10. Ogata K., Modern Control Engineering. 4th edition, Prentice Hal 2002

11. Rumatowski K., Podstawy automatyki. Czes$¢ 1. Uktady liniowe o dziataniu ciggtym, WPP 2004

12. Rumatowski K., Podstawy regulacji automatycznej, WPP 2008

13. Wegrzyn S., Podstawy automatyki, PWN 1976

14. Zabczyk J., Zarys matematycznej teorii sterowania, PWN 1991

15. Zelazny M., Podstawy automatyki, PWN 1976

Literatura uzupetniajaca:
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1. Amborski K., Marusak A. Teoria sterowania w ¢wiczeniach, PWN 1978

2. Baron K. Latarnik M. Skrzywan-Kosek A. Swierniak A. , Zbiér zadan z teorii liniowych uktadéw regulacji, WPS 1999
3. Holejko D. Koscielny W. Niewczas W., Zbiér zadan z podstaw automatyki, OWPW 1985

4. Horla D, Podstawy automatyki - éwiczenia laboratoryjne, WPP 2009

5. Mrozek B. Mrozek Z., Matlab i Simulink. Poradnik uzytkownika. Wydanie I, HELION 2004

6. Prochnicki W., Dzida M. Zbiér zadan z podstaw automatyki, WPG 1993

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢ Czas (godz.)
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1. udziat w zajeciach wyktadowych 20
2. udziat w zajeciach laboratoryjnych 20
3. udziat w konsultacjach dotyczgcych wyktadu 4
4. udziat w konsultacjach dotyczgcych laboratorium 4
5. opracowanie wynikéw ¢wiczen laboratoryjnych 15
6. przygotowanie do ¢wiczen laboratoryjnych 4
7. przygotowanie zadan domowych 4
8. przygotowanie sie do zaliczenia ¢wiczen laboratoryjnych 3
9. zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych 2
10. przygotowanie sie do zaliczenia wyktadu 12
11. zaliczenie wyktadu 3
12. praca wtasna studenta 15
Obciazenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 106 4
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 53 2
Zajecia o charakterze praktycznym 65 2
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